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11. Ubung
Abgabe HauslUbungen: W. —Keine abgabe
Gruppenubungen

(G 26)

Berechnen Sie die Eigenwerte und Eigenvektoren folgendgriién:
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(G 27)
Seienb; = (1,0,1)", b, = (1,1,0)" undbz = (0,2,1)".

(a) Zeigen Sie, dass = {by,by, b3} ein Basis furR ist.

(b) Seix € R? mit Koordinatenvektorxy, x»,X3) beziiglichB. Geben Sie die Koordi-
natenvektor flix bezuglich der Standardbasis an.

(c) Berechnen Sie die Inverse der Basistransformationsovain B zum Standardba-
sis.

Hausubungen

(H 11) [2+3+2+3P]

Seienb; = (1,0,1)", by = (1,1,0)" undbs = (0,2,1)". Die lineare Abbildungp : R3 —
R3 ist durch¢ (by) = by, ¢ (b3) = 2by + bz, ¢ (by) = 2b, definiert.

(a) Was ist die Matrix fugp in die Basis{by, by, b3}?



(b) Bestimmen Sie die Matrix vo@ beziiglich der Standardbasis.
(c) Bestimmen Sie die Eigenwerte vgn
(d) Geben Sie eine Basis f&# an, die aus Eigenvektoren vgnbesteht.



